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ST-5 INSTALACJE I URZADZENIA ELEKTRYCZNE W
PROJEKTOWANYM ZASILANIU | STEROWANIU POMPOWNI WODY W
MIEJSCOWOSCI SZKLARKA , GMINA BYSTRZYCA KEODZKA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST-5

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-5) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru urzadzen i instalacji elektrycznych w projektowanej budowie
zasilania i sterowania pompowni WODY w miejscowosci Szklarka gmina Bystrzyca
Klodzka.

1.2. Zakres stosowania ST-5

Specyfikacja techniczna (ST-5) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST-5

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy
budowie instalacji i urzadzen elektrycznych w projektowanym zasilaniu i sterowaniu
pompowni wody w miejscowosci Szklarka gmina Bystrzyca Ktodzka
obejmuja:

- zakup materiatéw do wykonania robot

- transport materialdw na miejsce wbudowania

- skladowanie materiatoéw

- wyznaczenie miejsc instalowania kabli, uziomow i przewodow

- przygotowanie podtoza pod montaz osprzetu 1 przewoddw

- montaz osprzetu

- wytyczenie trasy wykopow pod kable 1 uziomy

- uktadanie kabli n.n.

- montaz uziemien

- zasypanie wykopow

- badania i pomiary

Szczegbdlowy zakres robot w projekcie wykonawczym ,, Budowa wodociggu ze
zbiorrnika wody w Szklarce dla osiedla w Starej Lomnicy — czg$¢ elektryczna”

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym (ST-5) sa zgodne z odpowiednimi polskimi
normami 1 definicjami podanymi w SST D00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” oraz
aktualnymi katalogami 1 ,,Przepisami Budowy Urzadzen Elektrycznych”
opracowanymi przez Instytut Energetyki.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0gblne”. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, (specyfikacjg ST-01E) oraz z uzgodnieniami i
poleceniami Inzyniera.

Przy robotach nalezy spetni¢ nast¢pujace warunki:

- zglosi¢ z wyprzedzeniem fakt przystagpienia do robot u Inzyniera budowy w celu
ustalenia zakresu i czasu robot

- uzgodnienia czasu i terminu wylaczen spod ruchu, wykonania
uziemien.

- przygotowania miejsc pracy, wydania polecen na pracg i
zorganizowania nadzoru

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w
SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy stosowane przy budowie instalacji i urzadzen
elektrycznych

Materiatami stosowanymi przy budowie instalacji elektrycznych i urzadzen
elektrycznych sa:

- ostona rurowa sztywna SRS fi 50mm

- koncowka kablowa na zytach Cu K 10mm?

- opaska kablowa OKi - cechowana

- uchwyty kablowe typ UKU

- kabel Cu NYY-0/J/'YKY-08/1kV 5x10mm?

- materiatly pomocnicze

3. SPRZET
3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu

Roboty moga by¢ wykonywane recznie, przy czym dopuszcza si¢ mozliwo$¢ uzycia
sprzgtu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca
powinien dysponowaé sprawnym technicznie sprzetem, przewidzianym w naktadach
rzeczowych kosztorysu i zaakceptowanym przez Inzyniera. Sprzet pod wzgledem typu
1 ilosci powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”. Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Urzadzenia
transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu materiatow,
elementow konstrukcji niezb¢dnych do wykonania budowy instalacji i urzadzen
elektrycznych.

Przewozone na $rodkach transportu materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich uszkodzeniem, przemieszczeniem i w opakowaniach zgodnych z
wymaganiami wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca zglosi z wyprzedzeniem wlascicielowi o wejsciu na przebudowe jego
urzadzen. Jednoczesnie przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane
roboty dotyczace i budowy instalacji elektrycznych.

5.2. Zakres wykonywania robot

Zakres wykonywania robot obejmuje;
- zakup materialow do wykonania robot
- transport materialdbw na miejsce wbudowania
- sktadowanie materiatow
- wyznaczenie miejsca tras kabli 1 przewodow
- przygotowanie podioza pod montaz osprzetu 1 przewodow
- montaz i podiaczenie kabli zasilajacych
- montaz osprzetu
- wytyczenie trasy wykopow pod kable 1 uziomy
- uktadanie kabli n.n.
- montaz uziemien
- zasypanie wykopow
- badania i pomiary

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Kable i przewody elektryczne, rozdzielnice powinny posiada¢ atest fabryczny lub
swiadectwo jakos$ci producenta.
6.2. Kontrola i badania w trakcie robét
Kontroli 1 badaniom w trakcie robot podlegaja
- przewody uktadane pod tynkiem

- uziemienie ochronne przed zasypaniem
- kable elektryczne przed zasypaniem



6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé lub sprawdzié:
- jako$¢ 1 kompletnos¢ wykonanych robot
- prawidtowos$ci wykonania ochrony przeciwporazeniowej
- pomiar rezystancji izolacji przewodow
- proba napigciowa uktadanych przewodow
i jezeli instalacja nadaje si¢ do zataczenia, dokonaé probnego zataczenia.
Wszystkie wyniki badan i pomiaréw oraz atesty winny by¢ dotaczone do odbioru
technicznego wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest dla przewodow — 1km danego rodzaju kabla i przewodu,
oraz ilos¢ rozdzielnic, gniazd wtykowych i instalacji sity. Obmiar robodt polega na
okresleniu faktycznego stanu, zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych ilo$ci
wbudowanych materiatéw. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowa oraz
dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych potrzebg wykonania uzgadnia Wykonawca z
InZynierem w trakcie trwania robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w umowie.

Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru nalezy pordwnac z kosztorysem, w celu okreslenia roznic w
ilosciach robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Odbiory robot podzieli¢ mozemy na odbiory czesciowe i ostateczne.

8.2. Odbior robot ulegajacych zakryciu
Odbiorom robdt ulegajacym zakryciu podlegaja nastepujace roboty:
- uziemienie przed zasypaniem
- przewody uktadane pod tynkiem
- kable elektryczne uktadane w ziemi

8.3. Zasady odbioru koncowego robot

Odbioru koncowego nalezy dokona¢ wedtug zasad podanych w SST D-00.00.00.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanymi
tolerancjami daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

9.2. Szczegolowe warunki platnosci

Szczegotowe warunki ptatnosci obejmuja:
- zakup materialow do wykonania robot
- transport materiatow na miejsce wbudowania
- sktadowanie materiatow
- wyznaczenie miejsca tras kabli i przewodow
- przygotowanie podtoza pod montaz osprzetu i przewodow
- montaz i podtaczenie kabli zasilajacych
- montaz osprzetu
- wytyczenie trasy wykopow pod kable i uziomy
- uktadanie kabli n.n.
- montaz uziemien
- zasypanie wykopow
- badania i pomiary
Szczegbdlowy zakres robot w projekcie wykonawczym ,, Budowa wodociggu ze
zbiorrnika wody w Szklarce dla osiedla w Starej Lomnicy — czg$¢ elektryczna”

Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa

- ostona rurowa sztywna SRS fi 50mm m. 11,44

- koncowka kablowa na zytach Cu K 10mm? szt.  10.00

- opaska kablowa OKi - cechowana szt. 2,48

- uchwyty kablowe typ UKU szt. 2,00
- kabel Cu NY'Y-0/J/YKY-08/1kV 5x10mm’ m. 6,24
- materialy pomocnicze

10. Normy i przepisy
10.1. Normy :

o PN-EN 13201 Oswietlenie drog

o PN-98/E-05110 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa

o N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

o PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

o BN-88/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne



BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku
winylu
BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe
PN-E-05003-01 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych Wymagania ogolne
PN-IEC 364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo — Dobor srodkéw ochrony w zalezno$ci od wptywow
zewngtrznych
PN-ICE 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
przeciwporazeniowa
PN-1EC 60364-4-4442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed
przepigciami — Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi
przepigciami i uszkodzeniami przy doziemnieniach w sieciach wysokiego napigcia.
PN-IEC 60364-4-443 Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi
PN-IEC 60364-5-51 Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego — postanowienia
ogolne.
PN-IEC 60364-5-523 Obcigzalno$¢ dtugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53 Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.
PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia i przewody ochronne
PN-HD 60364-6 Instalacje elektryczne niskiego napigcia — Czg$¢ 6 Sprawdzanie.
PN-EN50522:2011 Uziemienie instalacji elektroenergetycznych pradu
przemiennego o napigciu wyzszym od 1kV
PN-EN 61936-12011 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o
napigciu wyzszym niz 1kV
Pn-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢ 4-41.:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed

porazeniem elektrycznym
PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne — Tablice i znaki.
PN-EN 50160 Parametry napigcia zasilajagcego w publicznych sieciach
rozdzielczych
PN-EN 13201-3:2005 - Obliczenia o$wietleniowe
PN-76/E-05125 — Linie kablowe.



o PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
o PN-92/E-05003 — Ochrona odgromowa.

o PN-IEC 61024 — Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

o Ustawa Prawo Budowlane.

o Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych

N SEP-E001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia”  ochrona
przeciwporazeniowa

PN-E-05100-1 elektroenergetyczne linie napowietrzne projektowanie i budowa”
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie

warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

(Dziennik Ustaw nr 75 poz. 690)

10.2. Oznaczenie robot wedlug CPP

- 45314300-4 Ktadzenie kabli
- 45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych
- 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

Opracowal:

mgr inz. Leon Krefft



